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La presente invention a pour objet les dispositifs interrup- 
teurs dlectriques etanches. 

11 existe differents types d 1 interrupt eurs electriques etan- 
ches mais generalement ils presentent une certaine complexity de construc- 
5 tion et leur etancheite est parfois aleatoire ctant obtenue par la pression 
sur des joints elastiques qui n'assurent pas toujours retancheite sur la to- 
tality de leur peripherie. 

La presente invention a pour but d'obtenir une etancheite 
absolue et permanente au moyen d'un dispositif simple et peu onereux . 
^ Pour cela ie dispositif objet de 1'invention ne comporte 

plus qu'une piece mobile interne , celle qui porte le contact. Elle est en- 
fermee dans une enveloppe totalement hermetique et indemontable , la com- 
mande ne s'effectuant que par attraction magnetique entre l'element exte- 
rieur manoeuvre a la main et l'element mobile interne , a travers la paroi 
15 de ladite enveloppe . 

Les dessins annexes, donnes a titre d'exemple seulement , 
montrent differents modes de realisation de i'objet de. l'invention 

La figure 1 est une vue en coupe verticale d'un interrup- 
teur conforme a l'invention commande par translation de la piece magneti- 
20 que externe. 

La figue 2 est une vue de face verticale du meme objet 
La figure 3 est une vue en coupe verticale de Tobjet de 
l'invention selon un mode de realisation dans lequel la manoeuvre de la pie- 
ce externe s'effectue par basculement autour d'un axe de symetrie 

25 Tel qu'il est represente, le dispositif comporte une lame 

metallique souple et elastique I qui est solidaire par une de ses extremi- 
tes avec la borne metallique 2 noyee dans l'enveloppe plastique etanche 3. 
L'autre extremite, qui est libre, porte le contact mobile qui peut venir al- 
ternativement au contact des bornes metalliques 4 et 5 isolees entre elles 

30 et noyees aussi dans la masse de l'enveloppe 3 . La lame 1 est constam- 
ment sollicitee hors de k sa position d'equilibre par un ressort quelconque 
tel que le iinguet 6 , ici represente ( fig.l ) , qui est maintenu constam- 
ment cambre entre le point d'appui 2 de la lame 1 et la butee 7 solidaire 
du corps plastique de I'appareil . La lame 1 est ainsi naturellement main- 

35 tenue appliquee par le Iinguet 6 contrc la borne 4 . 

Cet ensemble est contenu dans le boitier constitue par l'en- 
veloppe 3 qui est ferme hermetiquement par le couvercle 8 parallele a la 
lame 1 et muni de I'alveole 9 a Tintericur de laquelle peut se deplacer li- 
broment la masse magnetique 10 dont une partie proeminente 11, de meme 

40 nam re ou de nature diffcrente , apparait hors de la platine 12 qui vient 
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s'appliquer sur le couvercle 9 , ladite platine 12 comportant une fente 13 
k travers laquelle passe ladite preeminence 11 de la masse magnetique 10 
par laquelle celle-ci peut etre commandee selon un mouvement de transla- 
tion parallele le long de la fente 13 . Par ailleurs la lame 1 porte, soli- 

j daire d'elle , une masse magnetique 14 situee proche de l'extremite libre 
de ladite lame 1 , faisant face au couvercle 9 . H est precise enfin que 
les deux masses magnetiques 10 et 14 sont organisees de telle maniere 
que ce sont deux pSles contraires qui se font face . 

Le dispositif etant ainsi constitue, on comprend que, lorsque 
0 la piece magnetique exterieure 10 est eloignee de la piece magnetique com- 
plementaire interieure 14, la lame 1 , sollicitee par le ressort 6 reste 
appliquee contre la borne 4 dtablissant le contact entre les bornes 2 et 3. 
Mais, lorsque la piece magnetique exterieure 10 est amenee manuellement 
a proximite de la piece magnetique interieure 14 , par un mouvement de 

15 translation k l'interieur de Talvdole 13 , la piece magnetique interieure 
14 est soumise k 1'attracti.on magnetique de 10 et entrafiae la lame 1 a se 
decoller de la borne 4 pour venir s'appliquer sur la borne 5 , en mainte- 
nant le linguet 6 bande, la lame 1 ne depassant pas sa position d'equilibre 
dans ce deplacement . Le contact sera done ouvert entre 2 et 4 et sera 

20 ferine entre 2 et 5 . 

La position de la lame 1 sera maintenue ainsi aussi long- 
temps que la masse magnetique exterieure 10 restera dans cette deuxieme 
position , ou elle sera maintenue par 1' attraction reciproque des masses 
magnetiques 14 et 10 . Inversement la lame 1 , toujours sollicitee par 

25 le ressort 6 reviendra au contact de la borne 4 aussitot que la masse ma- 
gnetique exterieure 10 sera eloignee de la masse magnetique interieure 14 
Un commutateur a deux positions, parfaitement etanche, est ainsi realist 
au moyen d'un minimum de pieces, done bon marche dans sa fabrication et 
d'un fonctionnement sur , n'etant soumis a aucun frottement susceptible de 

30 provoquer son usure . 

11 est a noter que I'une des deux masses magnetiques 10 ou 
14 peut etre constituee par une masse de fer doux ou de tout autre alliage 
magnetique qui ne constitue pas un aimant permanent, mais il est evident 
qu'en pareil cas la masse magnetique externe doit etre plus importante 

35 pour assurer une force d'attraction egale a ce qu'elle est dans le cas oii 
les deux masses magnetiques sont constitutes par des aimants permanents 

de pole contraire . 

Selon un autre mode de realisation de l'invention le boitier 
etanche 3 enferme une lame 15 qui peut basculer librement autour de son 
40 centre de gravitd , au niveau duquel elle est en contact avec la borne 2 
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noyee dans la masse de I'enveloppe . Chacune des extremites libres de 
ladite lame 15 porte une masse qui peut entrer en contact avec I'une des 
bornes L ou 5 que comporte aussi I'enveloppe etanche 3 - A Vexterieur 
de celle-ci la piece 16, qui peut aussi basculer autour de son axe de sy- 
5 mctrie 17 comporte a chacune de ses extremites une masse magnetique 18 
et 19, qui correspondent aux masses magnetiques complementaires 20 et 
21 solidaires de chacune des extremites de la bascule interieure 15 . 

On comprend que 1'objet de Vinvention etant ainsi constitue, 
il suffira de faire basculer la piece exterieure 16 dans Tune de ces deux 
10 positions possibles pour que Tune de ces pieces magnetiques 18 ou 19 at- 
tire, a travers la paroi 9 de I'enveloppe 3 , la piece magnetique comple- 
mentaire 20 on 21 qui lui fait face, l'autre piece magnetique situee a l'au- 
tre extremite de la bascule interne 15 etant abandonnee par suite de Te- 
lcignement de la piece magnetique complomentaire externe qui la maintenait 

15 jusque la h son contact . 

11 est bien entendu que l'etendue de I'invention n'est pas li- 
mitee a l'exemple ni aux exemples de realisation qui en ont ete decrits, 
toute variante consideree comme equivalence ne pouvant en modifier la 
portee . 

20 C'est ainsi que le linguet elastique 6 de la figure 1 peut 

etre remplace par tout autre dispositif elastique jouant le role de ressort. 
De meme la lame 15 de la figure 3 peut comporter deux linguets symetri- 
ques qui prennent appui , k la maniere du linguet 6 , de part et d'autre 
du support de ladite lame , de facon a assurer un mouvement brusque de 

25 celle-ci de part et d'autre de sa position d'equilibre . 

De meme aussi la masse magnetique exterieure 10 peut aus- 
si bien etre solidaire d'un axe, ce qui lui permet d'etre amende en face 
de la masse magnetique interieure complement aire par un mouvement de 
rotation dudit axe , au lieu d'un mouvement de translation . 

30 Ladite masse peut aussi etre amovible, ce qui permet de 

l'oter de Tinterrupteur et de ne l'y amener que pour executer la manoeu- 
vre de fermeture du circuit entre les bornes 2 et 5 , ce qui permet d'as- 
surer une certaine securite , ledit interrupteur ne pouvant pas etre ma- 
noeuvre sans la possession d'une masse magnetique 10 identique . La se- 

35 curite peut meme etre accrue en prevoyant que la masse magnetique inte- 
rieure 7 est constitute par une masse magnetique composite presentant une 
succession dcterminee de polarites differentes alternant ou non avec des 
lames amagnetiques . Une telle masse interieure ne pourra done etre 
manoeuvree qu'au moyen d'une masse magnetique exterieure presentant 
W une succession de polarites parfaitement complementaires , ce qui rend la 
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manoeuvre d'un tel inter rupteur impossible an moyen d'une masse magnc- 
tiquc quelconque . 

La presente invention peut ctre utilisee pour la fabrication 
d'interrupteurs ou de commutateurs electriques etanches et de securite. 
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REVINDICATIONS 
1°) - Dispositif permettant d'assurer l'etancheit£ d'un In- 
terrupteur-commutateur electrique , 

Caracterise par le fait que sa manoeuvre est obtenue , a 
5 travers son enveloppe plastique entierement etanche, au moyen d'une mas- 
se magnetique deplacee exterieurement et amenee a proximite d'une masse 
magnetique complement aire interieure, qu'elle attire, provoquant le depla- 
cement de la lame qui porte le ou les contacts . 

2°) - Dispositif selon la revendication 1 , 
10 Caracterise par le fait que la lame qui porte le ou les 

contacts et dont est solidaire la masse magnetique interne est maintenue 
naturellement dans sa position de repos , ou elle peut etre en contact 
avec une borne , par un dispositif souple elastique , ledit res sort conti- 
nuant a la solliciter vers sa position de repos meme lorsque ladite lame 
15 est attiree vers sa deuxieme position sous l'effet de la masse magnetique 
extdrieure amenee a proximitd de la masse magnetique interne dont ladi- 
te lame est solidaire. 

3°) - Dispositif selon la revendication 1 , 
Caracterise par le fait que la lame qui porte le ou les 
20 contacts comporte deux positions d'equilibre de part et d'autre d'un plan 
median parallele au plan de deplacement de la masse magnetique exterieu- 
re , ladite lame comportant, solidaire s d'elles, deux masses magnetique s 
symetriques par rapport a la mediane transversale de ladite lame et pou- 
vant etre sollicitees altemativement par la masse magnetique exterieure 
25 deplacee successivement a proximite de chacune d'elles . 

4°) - Dispositif selon l'une quelconque des revindications 

2 ou 3, 

Caracterise par le fait que la masse magnetique exterieure 
est deplacee a la surface exterieure de I'enveloppe etanche , pour etre 
30 amenee a proximite de la ou des masses magnetique s interieures, par 

simple translation parallele au plan de I'enveloppe etanche, qui comporte 
une rainure de guidage de ladite masse magnetique externe . 

5°) - Dispositif selon l'une quelconque des revendications 

2 ou 3, 

35 Caracterise par le fait que la masse magnetique exterieure 

est deplacee a la surface exterieure de I'enveloppe etanche, pour etre 
amenee a proximite de la ou des masses magnetique s interieures, par ro- 
tation dans un plan parallele a I'enveloppe etanche . 

6°) - Dispositif selon Tune quelconque des revendications 

AO 2 ou 3 , 
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Caractdrise par le fait que la masse magnetique exterieure 
est amovible , et n'est amenee a proximitc de l'enveloppe etanche que 
pour les besoins de la manoeuvre . 

7°) - Dispositif selon la revendication 3, 
Caracteris£ par le fait que la manoeuvre exterieure desti- 
nee a operer le d^placement de la masse magnetique externe s'opere au 
moyen d'une piece basculante autour d'un axe situe dans son plan median 
transversal et comportant a chacune de ses extremites une masse magne- 
tique complementaire des masses internes , lesdites masses magnetiques 
exterieures pouvant ainsi etre approchees alternativement de l'enveloppe 
etanche de facon a agir sur la masse magnetique interieure correspondan- 
te* . 

8°) - Dispositif selon la revendication 6, 
Caracterise par le fait que la masse magnetique externe 
amovible est constitute par une succession de masses magnetiques de po- 
laritts distinctes, pouvant meme etre intercalees avec des masses ama- 
gnetiques , la ou les masses magnetiques intdrieures etant constitutes 
alors par un empilage identique mais de polarite complementaire , ledit 
empilage ainsi rtalisd de part et d'autre de la paroi Etanche pouvant Stre 
different pour chaque interrupteur, afin de realiser une securite indivi- 
duelle . 
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